P o ' l BOACANTER Colete com Sistema de °
' H{00n0000 ¢ ~ ] Efafa
- Yo R FEIRA DE CIENCIA E TECNOLOGIA DEtS C?.a ? d ? O R;.etos. para EE
f *** _17a 19 de outubro de 2024 Il::l EEIETRLXI'LO
,J' o s\ . ABC . ' , Carlos E. W. Batista, Geovana B. V. de Souza e Rafaela M. de Oliveira S30 Paulo
T 5 K * L D ¢ o Orientador: Prof. Dr. Humberto A. P. Zanetti -
=) Coorientador: Prof. Me. Anderson W. Sanfins Campus

f _
7 4 g
\..'

Instituicdo: ETEC Rosa Perrone Scavone Braganca Paulista

.
vy
I
|
#

I 73

1.INTRODUCAO

A falta de Infraestrutura adequada para pessoas
com deficiencia visual compromete
significativamente a acessibilidade em locais
publicos e desconhecidos. Segundo dados do
aproximadamente 18,6 milnoes de pessoas no
Brasil enfrentam algum tipo de deficiencia
(IBGE, 2024). Este estudo propoe O
desenvolvimento de um colete com sensor
ultrassonico e motores vibratorios para deteccao
de objetos auxiliando a mobilidade dos
deficientes visuais. E crucial assegurar acesso e
igualdade para todos o0s cidadaos, Incluindo
agueles com baixa visao, possibilitando uma
vida Independente e Integrada em diversos
contextos soclalis.

ol . \': .\. :
N . N | -" -
00 ) AT b toin
B W M. ¥
. hale T s Y1 -—
. - . l. ’ '
0% oy, L - 2 "
Tl ==
v l . - 1 !
i L ey '
14 _ . A . . .
,\. , 2017 A I
2 ah WA o - W N~ g ' -
S el —

3 -”

2.0BJETIVO

Este projeto tem como objetivo promover a
autonomia, independéncia, qualidade de vida e
a Inclusao social, proporcionando maior
seguranca, a pessoa com deficiencia. Dessa
forma, a proposta busca desenvolver um colete
para o0 auxilio a mobilidade de pessoas com
deficiencia visual, Jjunto de recursos da
Tecnologia Assistiva, garantindo igualdade de
oportunidades dentre o0s desafios da vida
(BRASIL).

3.METODOLOGIA

A realizacao do projeto envolveu diversas
pesquisas em sites governamentals e
Instituicoes que contemplam a necessidade dos
deficientes visuais. O sistema fol desenvolvido
na plataforma Arduino IDE e o prototipo junto de
testes no TinkerCad na linguagem C. Todas
essas etapas foram essencials para O
funcionamento geral do prototipo.

4.DESENVOLVIMENTO

Na primeira parte, foram realizadas pesquisas
sobre os desafios enfrentados pelos deficientes
visuals em locais publicos e desconhecidos, o
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as possiveis formas de auxilia-los neste
processo, alem de uma procura por projetos
similares de mesmo objetivos. Em seguida, fol
realizado uma procura por uma linguagem
compativel aos itens necessarios que compoem
O projeto. Dando Inicio ao processo de
desenvolvimento, sendo elaborado um prototipo
funcional e eficaz, capaz de suprir as
necessidades e objetivos do mesmo. Nesta
etapa, fol produzido um colete proprio, onde
esta acomodado todos os componentes, sendo
eles o0 sensor ultrassOnico, 0S motores
vibratorios, a placa programatica entre outros,
com 0O objetivo de Identificar algum risco ao
usuario, emitindo um alerta para o mesmo.

Figura 2: Colete

Figura 1. Componente do sistema

5.RESULTADOS

Com o fim do projeto, espera-se que facilite a
locomocao dos usuarios e gere uma maior
Independéncia para as pessoas com deficiencia
visual. O projeto busca Influenciar idelas futuras
de mesmo objetivo, destacando a importancia
da Inclusao social e uma acessibilidade
igualitarias para todos os individuos.
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