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Alerta de Sonolencia em Motoristas Utilizando

1. Introducao

A seguranca viaria € uma preocupacao constante
com a sonoléncia ao volante representando um alto
rsco para a ocorrencia de acidentes. Neste
contexto, fol proposto um projeto que Vvisa
desenvolver um sistema de deteccao de sonoléncia
para motoristas utilizando tecnologias de visao
computacional e robotica. A identificacao de sinais
de sonoléncia tem sido amplamente discutida na
iteratura médica, e ha uma crescente evidéncia de
sua relacao com acidentes.

2. Objetivo

O projeto tem como objetivo reduzir os acidentes de
transito causados pela sonoléncia ao dirigir, usando
de deteccao facial, mais especificamente detectar o
fechar dos olhos e bocejos ocasionais realizados
pelo motorista. Protegendo assim, nao so0 a vida do
motorista, mas também dos outros ocupantes do
veiculo e usuarios da estrada. Estudos mostram
gue motoristas sonolentos tém tempos de reacao
comprometidos e sao mais propensos a
adormecerem durante a conducao, aumentando
assim o potencial para acidentes graves (FREITAS,
2023). A necessidade de medidas preventivas para
mitigar esse problema é urgente, visando proteger
motoristas e pedestres.

3. Metodologia

Foi identificada através de pesquisas a hecessidade
de implementacao de um projeto barato e acessivel
para reduzir o numero de acidentes na Estrada
causados por sonoléncia, atraves de pesquisas e
estudos. A plataforma Thinkercad fol a utilizada
para a prototipagem do circuito usando Arduino
UNO, um microcontrolador extremamente
conhecido e com importancia no mundo académico.
Foram realizadas também pesquisas através de
formularios e, como analise geral, a maioria dos
respondentes informaram gue possuem experiencia
com sonoléncia e/ou dormir enquanto dirigem, além
de conhecerem casos em gue 0 mesmo ocorreul.

As linguagens de programacao Python e C++ (para
o Arduino) foram as selecionadas para a
Implementacao do projeto.

Visao Computacional e Robotica

4. Desenvolvimento

No Arduino, o LED e o buzzer sao usados para a
realizacao do alerta visual e  sonoro,
respectivamente, e 0S servos motores sao usados
com um braco robotico com camera acoplada para
seqguir o rosto do usuario. O display visa informar
situacoes em que a face se encontra.

As principals Dbibliotecas do ambiente Python
utilizadas sao a Mediapipe, para rastreamento
facial, e a OpenCV, para analise e processamento

de Imagens capturadas por camera.
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Figura 1: Circuito do projeto feito no Thinkercad. Figura 2: Braco
robdtico impresso em 3D com camera acoplada e sustentado por
sServos motores.

5. Conclusao

Estudos como os de Sundelin et al. (2013) apontam
reacoes faciais tipicas de fadiga, como "palpebras
caidas", "boca com cantos caidos" e "bocejos". O
prototipo de reconhecimento facial atual mostrou
eficacia na deteccao rapida de fadiga, acionando
alarmes preventivos e destacando o potencial para
prevencao de acidentes causados por sonoléncia
ao volante. A Integracao de hardware e software,
com Arduino, servos motores e as bibliotecas
Mediapipe e OpenCV, demonstrou viabilidade
técnica, e a adaptacao futura em uma unica
arquitetura reforca a promessa de uma solucao
acessivel e eficaz para a seguranca viaria.
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