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INTRODUCAO

Flgura 3: Predlgao de doenga na planta de café.

Este projeto utiliza Inteligéncia Artificial com o auxilio de drones para
trazer uma solucao acessivel e eficiente para um dos desafios
rincipais enfrentados pelos produtores do agronegocio, o controle de
bragas nas plantacoes. Ao analisar essas dificuldades enfrentadas
Delos agricultores, surgiu a ideia de desenvolver um algoritmo de
Inteligéncia Artificial que aplicado em um drone sobrevoa as
plantacdes analisando-as em tempo real. Essa analise possibilita a
identificacao das doencas presentes nas plantas, possibilitando
intervencgoes rapidas e eficazes.

PROBLEMATIZACAO

A agricultura enfrenta desafios significativos no combate as pragas,
que prejudicam as plantacdoes. Agricultores de pequeno e medio porte
muitas vezes nao tém acesso a tecnologias avancadas devido aos altos
custos, levando ao uso intensivo de agrotoxicos.

OBJETIVOS
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RESULTADOS

Através de um sistema de monitoramento e controle de pragas
desenvolvido no projeto, o agricultor conseguira administra sua
plantacao com melhor eficiéncia. O sistema também ira mapear a
plantacao com o auxilio do drone para indicar locais onde ha doencas,
alem de incorporar uma funcionalidade de navegacao autonoma para
o drone, e com essas caracteristicas, oferecer um preco mais acessivel
a produtores com menor renda.

METODOLOGIA

O modelo atual treinado neste projeto apresenta um desempenho
satisfatorio. Com base nos resultados adquiridos foi possivel identificar
areas que necessitam de ajustes no seu treinamento para alcancar
maior precisao e eficiéncia no modelo. Outro resultado obtido com
éxito foi a extracao das coordenadas do drone para sua marcacao no
mapa. As coordenadas sao extraidas de um arquivo JSON gerado pelo
aplicativo do drone, que atualiza a posicao a cada 5 segundos.

CONSIDERACOES FINAIS

A metodologia utilizada no projeto foi baseada em Engenharia, onde
foram adotadas técnicas de pesquisa bibliografica e o desenvolvimento
de um prototipo para solucionar um problema especifico. O foco foi
investigar a acessibilidade das tecnologias de precisao para pequenos
e medios agricultores. O prototipo incluiu o uso de drones para a
deteccao de doencas nas plantacoes, utilizando inteligéncia artificial
para a identificacao automatizada de pragas e outros problemas.

Para a construcao do sistema, um drone de baixo custo, modelo L900
Pro, foi empregado para capturar imagens e videos com resolugao
suficiente para a deteccao das plantacoes. Além disso, o Kivy foi
utilizado para criar um aplicativo que exibe o mapeamento das areas
afetadas. Para o voo autdbnomo, foi utilizado o aplicativo RX Drone, e a
extracao das coordenadas do drone foi realizada via banco de dados
Firebase.

Figura 1: Tela doencas do aplicativo. Figura 1: Mapa gerado com um marcador.
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Os objetivos do projeto foram alcancados, com o aplicativo e a
inteligéncia artificial integrados ao drone possibilitando a deteccao de
doencas nas plantacoes e o mapeamento das areas afetadas.
Contudo, limitagoes relacionadas a qualidade de imagem, duracao da
bateria e falta de funcionalidades avancadas do drone impactaram a
precisao. Recomenda-se o uso de drones com cameras de maior
resolucao e maior autonomia para melhorar o sistema. O prototipo
estabeleceu uma base sodlida para futuras melhorias com
equipamentos mais modernos, que poderao tornar o sistema mais
eficiente e eficaz.
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Figura 4: I.A renderizando pela camera do drone.



