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INTRODUÇÃO

Este projeto utiliza Inteligência Artificial com o auxílio de drones para
trazer uma solução acessível e eficiente para um dos desafios
principais enfrentados pelos produtores do agronegócio, o controle de
pragas nas plantações. Ao analisar essas dificuldades enfrentadas
pelos agricultores, surgiu a ideia de desenvolver um algoritmo de
Inteligência Artificial que aplicado em um drone sobrevoa as
plantações analisando-as em tempo real. Essa análise possibilita a
identificação das doenças presentes nas plantas, possibilitando
intervenções rápidas e eficazes.

PROBLEMATIZAÇÃO

A agricultura enfrenta desafios significativos no combate às pragas,
que prejudicam as plantações. Agricultores de pequeno e médio porte
muitas vezes não têm acesso a tecnologias avançadas devido aos altos
custos, levando ao uso intensivo de agrotóxicos.

OBJETIVOS

Através de um sistema de monitoramento e controle de pragas
desenvolvido no projeto, o agricultor conseguirá administra sua
plantação com melhor eficiência. O sistema também irá mapear a
plantação com o auxílio do drone para indicar locais onde há doenças,
além de incorporar uma funcionalidade de navegação autônoma para
o drone, e com essas características, oferecer um preço mais acessível
a produtores com menor renda.

METODOLOGIA
A metodologia utilizada no projeto foi baseada em Engenharia, onde
foram adotadas técnicas de pesquisa bibliográfica e o desenvolvimento
de um protótipo para solucionar um problema específico. O foco foi
investigar a acessibilidade das tecnologias de precisão para pequenos
e médios agricultores. O protótipo incluiu o uso de drones para a
detecção de doenças nas plantações, utilizando inteligência artificial
para a identificação automatizada de pragas e outros problemas.
Para a construção do sistema, um drone de baixo custo, modelo L900
Pro, foi empregado para capturar imagens e vídeos com resolução
suficiente para a detecção das plantações. Além disso, o Kivy foi
utilizado para criar um aplicativo que exibe o mapeamento das áreas
afetadas. Para o voo autônomo, foi utilizado o aplicativo RX Drone, e a
extração das coordenadas do drone foi realizada via banco de dados
Firebase.

RESULTADOS

O modelo atual treinado neste projeto apresenta um desempenho
satisfatório. Com base nos resultados adquiridos foi possível identificar
áreas que necessitam de ajustes no seu treinamento para alcançar
maior precisão e eficiência no modelo. Outro resultado obtido com
êxito foi a extração das coordenadas do drone para sua marcação no
mapa. As coordenadas são extraídas de um arquivo JSON gerado pelo
aplicativo do drone, que atualiza a posição a cada 5 segundos.
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CONSIDERAÇÕES FINAIS

Os objetivos do projeto foram alcançados, com o aplicativo e a
inteligência artificial integrados ao drone possibilitando a detecção de
doenças nas plantações e o mapeamento das áreas afetadas.
Contudo, limitações relacionadas à qualidade de imagem, duração da
bateria e falta de funcionalidades avançadas do drone impactaram a
precisão. Recomenda-se o uso de drones com câmeras de maior
resolução e maior autonomia para melhorar o sistema. O protótipo
estabeleceu uma base sólida para futuras melhorias com
equipamentos mais modernos, que poderão tornar o sistema mais
eficiente e eficaz.
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Figura 3: Predição de doença na planta de café. Figura 4: I.A renderizando pela câmera do drone.

Figura 1: Tela doenças do aplicativo.
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Figura 1: Mapa gerado com um marcador.
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