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INTRODUCAO

A crescente incidéncia de amputacdoes de membros
superiores no Brasil, associada ao custo proibitivo das
proteses bidnicas comerciais, configura uma barreira
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significativa a reabilitacao e a reintegracao social de
milhares de individuos (FREITAS, 2024). Este projeto
aborda diretamente essa lacuna, propondo o
desenvolvimento de um protétipo de antebraco bidnico
de baixo custo, denominado Bionic Flex. O objetivo geral
é projetar, construir e validar um sistema protético
funcional, controlado por sinais de eletromiografia de
superficie (sEMG), utilizando componentes eletronicos

acessiveis e uma estrutura fabricada via manufatura

aditiva (impressao 3D).

METODOLOGIA

A materializacao do Bionic Flex ocorreu em uma
sequéncia de modelagem, fabricacao e montagem. Em
primeiro lugar, foi feito a modelagem digital das partes
mecanicas da protese utilizando o softer CAD
(SolidWorks). Em seguida, com os modelos 3D finalizados
e exportados no formato STL, a fabricacao foi realizada
por meio de impressora 3D com parametros otimizados

para resisténcia, tempo e custo.

ApOs a impressao e acabamento das pecas, foi realizado
a montagem mecanica e em paralelo a montagem

eletronica que foi integrado no prototipo.

Finalmente, foi desenvolvido um firmware no Arduino
IDE que controlou a protése a partir dos sinais de um
sensor resistivo flexivel. Apds calibracao e definicao de
limiares, o sistema permitiu realizar o movimento de

abrir e fechar a mao por comandos binarios.

RESULTADOS

Foram realizadas as impressao das pecas e a montagem

mecanica e eletronica do prototipo.
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Figura 2: Pecas mecanicas.

CONCLUSOES

Projetar, desenvolver e validar um protétipo funcional de
um antebraco bidnico de baixo custo, controlar por
sinais mioelétricos (EMG), restaurar funcoes motoras de
preensao para individuos com amputacao transradial e
avaliar viabilidade como alternativa no contexto do

sistema de saude brasileiro.
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