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INTRODUCAO

O projeto foi desenvolvido como parte do curso
técnico em  Mecatronica, visando aplicar
conhecimentos em eletrénica, programacao,
mecanica e manufatura aditiva. A escolha pela mao
robética se deu pela viabilidade técnica, baixo
custo e possibilidade de expansao, utilizando o
modelo open-source InMoov como base.

METODOLOGIA

Foram utilizados Arduino Uno, cinco servomotores,
protoboard, fios jumper, molas, parafusos e pecas
impressas em 3D com filamento ABS.
A programacao foi feita na plataforma Arduino IDE
inserindo a biblioteca Servo.h para controlar os
dedos individualmente e criar movimentos como
punho fechado, abertura total e gestos especificos.
O circuito foi simulado no Tinkercad antes da
montagem final.

RESULTADOS

A mao robdtica foi capaz de reproduzir
movimentos basicos da mao humana, como fechar
todos os dedos, fazer o gesto do nimero dois e o
sinal de “rock”.

O uso da impressao 3D permitiu a personalizacao e
boa resisténcia mecanica.

A integracao entre eletrénica e programacao foi
bem-sucedida, validando o funcionamento no
protétipo fisico e no simulador Tinkercad.

A Figura 1 apresenta um exemplo do protétipo
obtido.

Figura 1: Protétipo obtido.

CONCLUSOES

O projeto comprovou a viabilidade de construir
uma mao robdtica funcional com componentes
acessiveis.

A modularidade permite expansoes futuras, como
inclusdo de sensores ou a criacdo de um braco
robético completo.

O trabalho contribuiu para consolidar os
conhecimentos do curso e demonstrou o potencial
do open-source para solucoes acessiveis.
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