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INTRODUCAO

Desastres naturais dificultam o acesso de equipes de
resgate e colocam vidas em risco. O projeto ANGELS
propoe um robd hexapode controlado por ESP32, capaz
de se mover em terrenos instaveis e enviar dados
ambientais em tempo real, apoiando as buscas por

sobreviventes com seguranca e baixo custo.

METODOLOGIA

A construcao segue o0 método de engenharia:
modelagem e impressao 3D da estrutura, montagem
com 18 servomotores, integracao do ESP32 com sensores
(BME680, MPUG6050 e sonar) e desenvolvimento do
software de controle. Por fim, o prototipo é testado em

ambientes simulados e ajustado conforme os resultados.

RESULTADOS

Espera-se obter um robd hexapode funcional, capaz de
se locomover com estabilidade em escombros e terrenos
irregulares, identificando condicoes ambientais adversas
e obstaculos por meio de sensores. O sistema transmitira
dados em tempo real as equipes de resgate, tornando as
operacoes mais rapidas e seguras. O projeto busca
demonstrar a viabilidade técnica e econdmica de uma
solucao acessivel e replicavel em instituicoes publicas e
educacionais, podendo atuar tanto em cenarios de
emergéncia quanto como recurso pedagogico no ensino
de eletronica, robotica e sistemas embarcados. Até o
momento, o prototipo ja é capaz de se locomover e

dispde de uma plataforma que exibe os dados coletados

em tempo real.

Figura 1: Foto do Prototipo

Figura 2: Terremoto na
Turquia e na Siria

CONCLUSOES

O projeto ANGELS mostra que é possivel unir tecnologia,
acessibilidade e compromisso social. O prototipo busca
apoiar operacoes de busca e salvamento de forma
pratica, eficiente e de baixo custo, além de servir como
ferramenta educacional no ensino de eletronica, robotica

e sistemas embarcados
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