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INTRODUCAO CONCLUSOES

Na piscicultura brasileira, a tilapia é a espécie mais cultivada. O FishVision realiza a biometria de tilapias de forma remota

Atualmente, sua biometria depende da pesagem direta, que € Nnao invasiva com um sistema que estima o peso e calcula a
exige retirar cerca de 10% dos peixes do tanque para medicdo duantidade ideal de ragao com inteligéncia artificial. A
e pesagem, causando estresse, risco de lesdes e aumento de Solugao reduz custos, evita estresse dos peixes e aumenta a
custos. Para suprir a falta de métodos ageis e n3o invasivos, eficiéncia produtiva. O projeto aplica inovagao tecnologica a

desenvolveu-se o FishVision, um submersivel 3D com cdmera e Piscicultura e projeta-se como uma futura startup.

sensor ToF que, aliado a inteligéncia artificial, estima o peso e REFERENCIAS
o tamanho dos peixes de forma remota, pratica e sustentdvel. Brasil se torna o 42 maior produtor mundial de tilapia.
METODOLOGIA Disponivel em:

A Figura 1 apresenta a metodologia de Engenharia aplicada <https://valor.globo.com/patrocinado/dino/noticia/2024/10/

no projeto, representado pelo fluxograma a seguir: 21/brasil-se-torna-o-4o-maior-produtor-mundial-de-

Figura 1: Fluxograma. tilapia.ghtmlI>. Acesso em: 21 mai. 2025.
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Figura 3: CCO3.0.

ideal e exibira os dados em aplicativo, aumentando a eficiéncia deste projeto.
Figura 2: Fish2.0.
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produtiva, reduzindo custos e promovendo praticas mais

sustentaveis. Além disso, prevé-se a consolidacao do projeto

como uma startup, ampliando seu potencial de aplicacao

o

comercial e impacto na piscicultura. |
l
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Fonte: Prépria, 2025. Fonte: Propria, 2025.
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